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REMARKS/ARGUMENTS 

Reconsideration of this application in light of the above 
amendments is courteously solicited. 

Initially Applicant attaches hereto as Exhibit A, a copy of 
EP Patent 1 534 911 which has now issued out of the PCT 
application corresponding to the instant application. As can be 
seen from the cover page of the attached European patent, the 
prior art DE 3 015 384 cited by the examiner in the instant 
application was also cited and distinguished in the European 
procedure . 

Applicant has amended independent claim 15 to include the 
subject matter of independent claim 1 of issued European patent 
1 534 911. Namely, independent claim 15 now sets forth that 
'\..the roller element is pivotably mounted in the housing on a 
cross member and a lever arm is connected between the cross 
member and the first drive means for actuating the cross member 
for pivotably moving the roller element..." . The prior art fails 
to teach, disclose, suggest or render obvious the structure now 
set forth in amended independent claim 15 . 

Claim 15 as amended offers specific advantages over the 
prior art as the element 2 is in the form of a roller, there is 
a line contact to the base 8 in order to transmit high forces 
and high weights of the stage element. Furthermore, the line 
contact has the advantage that good reflection of the roller 
between the base 8 is realized, so that the acceleration is 
faster. Furthermore, via the cross-piece member 7 is possible 
with a driving element 5 to lower and to lift the stage element 
very fast with high weight and forces against the base 8. When 
the roller element drives into the housing the stage element R 
is lowering onto the base 8/ Then the stage element should hold 
against the base 8 because all parts of the base region 9 are in 
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good contact with the base 8 . These features are not shown in 
the state of the art. 

Bauer '3 84 shows a stage and a driving element which is 
built in the form of a caterpillar track 25 with a plurality of 
bolts 26, The claimed drive with pivoting as now set forth in 
independent claim 15 as amended is not shown or disclosed in the 
'384 document. 

U.S. Patent 4,044,853 likewise does not disclose the 
subject matter claimed in amended independent claim 15. The 
'853 document discloses a driverless vehicle with standard 
wheels which are not actively driven and cannot lower the stage 
against the base in the manner claimed. 

U.S. Patent 5,526,890 is likewise deficient with respect to 
the claimed subject matter of amended independent claim 15. The 
carrier is lifted off the base by means of a separate shifting 
mechanism 8A which is formed by a pad 31, a guide 82 and a feed 
screw 83. The structure is not equivalent to that being claimed 
in amended independent claim 15. 

In light of the foregoing, it is submitted that claim 15 
and claims 19-28 patentably define over the art of record and an 
early indication of same is respectfully requested. 

With regard to the claim objections raised on Page 2 
paragraph No. 1 of the examiner's action as well as the 
rejection under 35 U.S.C. 112, second paragraph raised in 
paragraph 3 of the examiner's action, the claims have been 
amended so as to overcome these objections and rejections. 

The early issuance of a Notice of Allowance is respectfully 
requested. 

An earnest and thorough attempt has been made by the 
undersigned to resolve the outstanding issues in this case and 
place same in condition for allowance. If the Examiner has any 
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questions or feels that a telephone or personal interview would 
be helpful in resolving any outstanding issues which remain in 
this application after consideration of this amendment, the 
Examiner is courteously invited to telephone the undersigned and 
the same would be gratefully appreciated. 

It is submitted that the claims as amended herein 
patentably define over the art relied on by the Examiner and 
early allowance of same is courteously solicited. 

If any fees are required in connection with this case, it 
is respectfully requested that they be charged to Deposit 
Account No. 02-0184. 

Respectfully submitted, 
Manfred Wittenstein 



(t t of?iey...,£orAppl i cant 
Reg. No. 28,395 
Tel: (203) 777-6628 
Fax: (203) 865-0297 


Date: July 25, 2007 


I, Rachel Piscitelli. hereby certify that this correspondence is being deposited with the United 
p3tal/)Sey^1>ce with sufficient postage as first class mail in an envelope addressed to: 
tonflrf fpjLpyRgtsJ vP,lo. Box 1450, Alexandria, VA 22313" on July 25, 2007. 
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Beschrelbung 

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Fahrantrieb, insbesondere fur BQhnenelemente, Flurfahrzeuge und 
bewegliche Plattfomnen mitzunnindesteinem angetiiebenen oderantreibbaren Element welches in einem Bodenberelch 

5 des BQhnenelementes integriert 1st. 

[0002] Derartige Fahrantriebe sind In vlelfdttiger Fonn und AusfOhrung bekannt und gebrduchlich. Zumeist ist an einem 
Rand eines Buhnenelementes ein Motorelement od. dgl. angeschlossen, urn das BQhnenelement zu bewegen bzw. 
anzutreiben. Nachtelllg daran ist, dass herkfimmliche Rader oder Kugein eine PunktberOhrung zu einer BQhne, insbe- 
sondere zu einem bellebigen Untergrund aufweisen. Ein derartlges Buhneneiement abgestiitzt mit Rfidem Ist nicht 

^0 standsicher und wackelt bzw. schwingt wdhrend dem Verfahren auf einem Untergrund bzw. auf einer Buhne. 

[0003] Die herk6mmlichen Fahrantriebe fOr BQhnenelemente lassen zu dem nur ein beschrSnktes Verfahren des 
BQhnenelementes In dereinen Oder anderenRichtungzu, was nachteilig ist. Ein Verfahren derBOhnenelementewShrend 
einer Vorstellung ist daher nicht m^iglich. 

[0004] Die DE 30 15 384 A1 zeigt eine TheaterbQhne mit einem BQhnenwagen mit einem Fahrantrieb gema3 dem 
IS Oberbegriff von Anspruch 1 . Das Fahnverk des BQhnenwagens ist Ober einen Elektromotor antreibbar, wobei das 
Fahrwerk Ober eine aufwendige Konstruktion mittels eines Hubzylinders heb- und senkbar Ist 
[0005] Die US 4,1 27,1 82 offenbart ein Transportsystem fur automatisch gesteuerte motorbetriebene Transportwagen, 
wobel innerhalb des Transportwagens zwel der Rflder des Transportwagens mit elgenen Lenk- und Antriebselementen 
vorgesehen sind. 

20 [0006] Die US 5.823,804 beschreibt einen dhnlichen Transportwagen, welcher uber eigene angetriebene bzw. lenk- 
bare Rollen verfugt. 

[0007] Aus der DE 298 1 3 51 2 U1 Ist ein Fahrwerk fUr eine SehiebetribQne aufgezelgt, bei welchem die Lagerung der 
Rollen faderalastioch und vorgespannt uber eine Gasdruckfeder erfolgt. 

[0008] Der vorliegenden Erfindung llegt daher die Aufgabe zugrunde einen Fahrantrieb fOr ein Buhneneiement zu 
25 schaffen, welcher die genannten Nachteile beseltlgt, und mit welchem auf einfache und kostengOnstige Weise die 
Standslcherheit des BQhnenelementes, auch beim verfahren wesentlich erhdht werden soil. Zusdtzlich soil ein unab- 
h&ngiges Bewegen des BQhnenetementes auf einem Untergrund. insbesondere auf einer BQhne gewdhrleisren sein. 
[0009] Zur L6sung dieser Aufgabe fQhren die Merkmale des Patentanspruches 1 . 

[0010] Bel dervorilegenden Erfindung ist einem BQhnenelement, einem Flurfahrzeug Oder einer beweglichenPlattform 

30 zumlndest ein Fahrantrieb, vorzugswelse eine Mehrzahl von Fahrantrleben zugeordnet. Vorzugsweise sind die Fahr- 
antriebe in Eckbereichen eines Bodenbereiches angeordnet. Der Fahrantrieb selbst weist ein Element auf, welches 
vorzugsweise walzenaitig ausgebildet ist. Dieses Element ist aktiv Qber ein Motorelement antreibbar, und ISsst sich 
gegen einen Untergrund verfahren. urn das BQhnenelement anzuheben oder es wieder auf den Untergrund abzusetzen. 
[0011] Gleichzeitig ist dieses Element bzw. dessen Geh^use um eine senkrechte Achse mittels eines weiteren Mo* 

35 torelementes verdrehbar gelagert, so dass durch entsprechende Stellung des Elementes bzw. des Fahrantriebes das 
BQhnenelement in beliebige RIchtungen und BewegungsablSufen auf einem Untergrund bewegt werden kann. 
[0012] Beim Verfahren des BQhnenelementes oder des Flurfahrzeuges oder einer beweglichen Plattfomn gegenOber 
dem Untergrund sind die Elemente ausgefahren, so dass der Bodenbereich des BQhnenelementes vom Untergrund 
abgehoben ist. Durch die Ausbildung der Elemente als Walzenelemente besteht eine LinlenberQhrung zwischen Element 

40 und Untergrund, so dass hierdurch die Standslcherheit beim Verfahren erhdht ist. 

[0013] Nach dem Verfahren des Buhnenelementes an einen gewQnschten Ort, wlrd das Element eingezogen bzw. 
das BQhnenelement abgelassen und liegt mit seinem Bodenbereich standsicher auf einer BQhne bzw. dem Untergrund 
auf. Gegebenenfalls kdnnen im. Bodenbereich entsprechende Gummielemente, Gummlauflager od. dgl. vorgesehen 
sein, um die Standslcherheit zu erhdhen. 

^ [001 4] Bremsen od. dgl. sind nicht notwendig, so dass das BQhnenelement standsicher auf dem Untergrund aufsteht. 
Dies hat den Vortell, dass sich das BQhnenelement auch wflhrend einer Vorstellung verfahren Ifisst, wobel vorzugsweise 
drahtlos das Verfahren des BQhnenelementes gesteuert und geregelt werden kann. Hierzu sind jedem BQhnenelement 
eigene Energlequellen und Steuereinrichtungen zugeordnet, die die entsprechenden Motorelemente und die Steuer- 
einrichtung speisen. 

so [0015] Hierdurch werden die Anwendungsm6glichkeiten von entsprechenden BQhnenelementen ertieblich erhOht, so 
dass mehrere BQhnenelemente mit mehreren Integrierten Fahrantrieben gleichzeitig, gegenelnander ausgerichtet und 
steuerbar auch wShrend einer Vorstellung im Bereich der BQhne bzw. eines Untergrundes verfahren werden kflnnen 
und an bellebigen Stellen standsicher abgesetzt werden kOnnen. Dabel kfinnen die BQhnenelemente, die Flurfahrzeuge 
Oder bewegliche Plattformen um eigene Achsen, um beliebige Punkte verschwenken bzw, verfahren oder in linienartigen 

ss Oder kreisenden Bewegungen gegenQberdem Untergrund verfahren bzw. bewegt werden. ]e nach Stellung des einzelnen 
Fahrantriebes. Vorzugsweise sind die einzelnen Fahrantriebe in Eckbereichen des BQhnenelementes angeordnet, wobei 
vorzugsweise in einem mittleren Bereich, nahe des Bodenbereiches die zumlndest eine Energlequelle die zur Optimie- 
rung des Schwerpunktes vorgesehen sind. Doch Ist die voriiegende Erfindung auf diese Anordnung nicht beschrdnkt. 
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[001 6] Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschrelbung 
bevorzugter AusfQhrungsbeispiele sowie anhand der Zeichnung, diese zeigt in 

Figur 1 einen schematisch dargestellten Teilldngsschnitt durch ein BQhnenelement in einer Gebrauchslage, insbe- 
5 sondere In elnem Bodenbereich; 

Figur 2 einen schematisch dargestellten Teilldngsschnitt des Buhnenelementes gemotes Rgur 1 in einer anderen 
Gebrauchslage; 

10 Figur 3 eine schematisch dargestellte Draufsicht auf ein BQhnenelement, mit einer Mehrzahl von eingesetzten 
Elementen zum Verfahren, Heben und Absenken des BQhnenelementes gegenOber elnem Untergrund. 

[0017] GemSss Figur 1 welst ein erfindungsgemSsses Buhnenelement R einen Fahrantrieb F auf, welcher in eine 
Ausnehmung 1 des BQhnenelementes R eingesetzt Ist. Im wesentlichen besteht der Fahrantrieb F aus einem Element 
15 2, welches aktiv mittels eines hier nur angedeuteten und integrierten Motorelementes 3 um eine Achse B antreibbar Ist, 
um. wie Figur 1 angedeutet, das BQhnenelement R In einer X-Rtehtung hin- und herzubewegen. Das Motorelement 3 
treibt das Element 2, welches vorzugsweise als Antriebswaize, Antriebsrad Oder Kugelrad ausgebildetsein kann, prSzise 
und exakt an. 

[0018] Das Element 2 sitzt in einem Gehause 4 in welchem ein zusStzliches Antriebselement 5 mit elnem Hebelarm 
20 6 vorgesehen ist, um das Element 2, insbesondere die Waize, welche zumindest Qber eine Traverse 7 Im Gehduse 4 
schwenkbar gelagert ist, aus dem GehSuse 4 gegen einen Untergrund 8 zu verschwenken. Das Antriebselement 5 treibt 
den Hebelarm 6 an, und verschwenkt das Element 2 In dargestellter Z-Rlchtung. Auf dIese Weise Ifisst sich das BQh- 
nenelement R vom Untergrund 8 abheben, so dass ein geiinger Spatt S zwischen einem Bodenbereich 9 und dem 
Untergrund 8 entsteht. in dieser Lage iSsst sich das Buhnenelement R, angetrieben uber das Element 2, bewegen. 
2s [001 9] Ferner ist das Gehause 4 Qber eine Welle 1 9 und Lager 1 0 gegenQber dem BQhnenelement R um eine Achse 
A verdrehbar gelagert, wobei zumindest ein Zahnradelement 1 1 der Welle 1 9 aufsitzt. In dieses grefft ein Abtriebszahnrad 
12 eines der Ausnehmung 1 oder dem BQhnenelement R zugeordneten weiteren Motorelementes 13 ein. 
[0020] Hierdurch Idsst sk:h das Element 2 steuertar und regelbar um die Achse A exakt und pr^zise verdrehen, so 
dass eine wdhlbare Richtung zum Bewegen, Insbesondere zum Antreiben des BQhnenelementes R in X- und/oder 
30 Y-Rlchtung mfiglich 1st. 

[0021] Ferner ist dem Buhnenelement R zumindest eine wiederaufladbare Energiequelle 1 4 zugeordnet, die mit einer 
Steuerelnrichtung 15 In Verblndung steht Uber die Energiequelle 14 wird die Steuereinrichtung 15 Motorelemente 3 
und 13 sowie die Antriebselement 5 gespelst. Dabei sind Motorelemente 3 und 13 sowie Antriebselement 5 Qber hier 
nur angedeutete Bussysteme miteinander vertunden bzw. uber die Steuereinrichtung 15 ansteuerbar. Die Steuerein- 
35 richtung 1 5 erh^lt von extern von einer nicht bezifferten Zentrale die entsprechenden Steuersignale vorzugsweise draht- 
los. um die einzelnen Fahrantriebe F in einem einzelnen BQhnenelement R einzein auch unterschledlich und auch 
separat anzusteuem. 

[0022] Soil das BQhnenelement R verfahren werden, so fdhrt, wie es in dem AusfQhrungsbeispiel gemdss Figur 2 in 
der Ruhetage aufgezelgt ist. das Element 2 aus dem Gehause 4 gegen dem Untergrund 8 aus und hebt geringfOgig das 

40 BQhnenelement R, welches auf dem Untergrund 8 aufsteht, so dass ein Spalt S im Bodenbereich 9 entsteht. Dann lasst 
sich uber die jewellige Ansteuerung der Achse A des Fahrantriebes F das Element 2 je nach gewunschter Bewegungs- 
richtung des BQhnenelementes R gegenQber dem Untergnjnd 8 betiebig in Richtung und Geschwindigkeit bewegen. 
Dabel kdnnen eine Mehrzahl von Fahrantriebe F in einem BQhnenelement, im Bodenbereich 9 vorgesehen sein, so 
dass sich das BQhnenelement R beliebig in einer X- und/oder Y-Rtehtung, siehe Figur 3, gegenQber dem Untergrund 8 

^ bewegen lasst. Dabei kann das BQhnenelement R selbst um beliebig wShlbar Punkte bis P3 verfahren werden, auf 
der Stelle drehen, kann um bestlmmte wahlbare Punkte verfahren, kann In Kurvenbahnen und in beliebigen Bewegungen 
seitlich, kun/enartig oder sonst wie auf dem Untergnjnd 8, insbesondere einer BQhne verfahren werden. 
[0023] Ferner ist von Vorteil bei der vorliegenden Erfindung, dass dunch Betatigen des Antriebselementes 5 mittels 
des Hebelamnes 6 die Traverse 7 und damit das Element 2 In das Gehause 4 einfahrbar ist, so dass sich das BQhnen- 

50 element R auf dem Untergrund 8 abstellen lasst. Hierdurch liegt das BQhnenelement R vollstandig, insbesondere im 
Bodenbereich 9 auf dem Untergnjnd 8 auf, und ist auf diese Weise sicher und prazise aufgestellt. Dabei kdnnen im 
Bodenbereich 9 entsprechende, hier nicht dargestellte Gummilager, od. dgl. vorgesehen sein, um eine hohe Standfe- 
stlgkelt des BQhnenelementes R auf dem Untergrund 8, insbesondere auf der BQhne zu gewahrleisten. 
[0024] Ferner hat sich vortellhaft bei der vorliegenden Erfindung enviesen, die Elemente 2 als Walzenelemente aus- 

55 zubilden, so dass eine grosse Linienberuhrung zum Untergrund 8 erfotgt, dies fQhrt ebenfalls zu einer hohen Standfe- 
stlgkett, auch Im Betrieb, insbesondere auch wahrend des Bewegen des BQhnenelementes R bzw. wahrend einer 
Vorstellung. 

[0025] insbesondere durch das Absenken des BQhnenelementes R auf den Untergrund 8, ist eine grosse Auflagef Idche 
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bzw. Standf ISche des BQhnenelementes R realisiert. so dass eine Standsicherhelterhfiht ist. Keine zusdtzlichen Bremsen 
slnd am Buhnenelement erforderlich, wobe) kein Spiel besteht um bspw. das BQhnenelement R zu bewegen Oder in 
Schwingung zu versetzen. 

[0026] Bel der vorllegenden Erfindung hat sich auch als vorteilhaft erwiesen, wenn eine Meiirzah! von Fahrantrieben 
5 f, wie es insbesondere in Figur 3 dargestellt Ist, in Eckbereichen 1 6 vorgesehen slnd, wobel bspw. in einem Mlttelberelch 
17 die Energiequelle 14 und/oder Steuerelnrichtung 15 vorgesehen slnd. DIese dienen ebenfalls zur Optimierung eines 
Schwerpunktes des Buhnenelementes R. Dabei soil ebenfalls im Rahmen der vorllegenden Erfindung liegen, dass bspw. 
Verblndungselemente 18 In Seitenwdnden 20 des BUhnenelementes R vorgesehen sein k6nnen, die dem Andocken 
welteren BQhnenelementen dienen kSnnen. Auf diese Welse Ist ein Fahrantrleb F fur ein Buhnenelement R geschaffen, 
10 welchevielerleiMdglichkeiten bietet, so dass jedes Buhnenelement R in beliebigerWeise in einerX- und/oder Y-Richtung, 
verfahrbar ist und um belieblge Punkte bis P3 verdrehbar verfahrbar ist. Auf diese Welse lassen sich, femgesteuerte 
BQhnenelemente R reallsieren, die in beliebigen Anordnungen, auch wdhrend einer Vorstellung verfahren und bewegt 
werden kdnnen. 
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10 PatentansprQche 

1 . Fahrantdeb, Insbesondere f Or BQhnenetemente, Flurf ahrzeuge und bewegliche Plattformen (R) mit elnem Geh£iuse 
(4) und zumlndest elnem angetriebenen Oder Elennent (2), welches In elnem Bodenberelch (9) des BQhnenelementes 
(R) integrierbar ist, 

IS wobel das zumindest eine Element (2) zum Absenken und Abstellen des Buhnenelementes (R) auf elnem Untergrund 

(8) In das BOhnenelement (R) einfahrbar 1st und das zumindest eine Element (2) zum Verfahren des BQhnenele- 
mentes (R) auf elnem Untergrund (B) In eine belleblge X- und/oder Y-Richtung um eine Achse (A) verschwenkbar 
und das Element (2) aktiv tiber ein integriertes Oder In extemes Motorelement (3) um eine Achse (B) antrelbbar ist 
dadurch gekennzelchnet, dass das Element (2) als Rolle, Insbesondere als Walzenelement ausgebildet Ist, wel- 

20 ches Ober eine Traverse 7 im Gehduse 4 schwenkbar gelagert und Qber eIn Antriebselement 5 ein Hebelarm 6 zum 
Betdtlgen der Traverse 7 angetrieben wird. 

2. Fahrantrieb nach Anspruch 1 , dadurch gekennzelchnet, dass eine Mehrzahl von Elementen (2) in unterschied- 
llchen Berelchen, vorzugswelse In Eckberelchen (16) oder Mltteibereichen (17) des Bodenbereiches (9) Integriert 

25 sind, wobei zumindest ein Element (2) aktiv um die Achse (B) und die Achse (A) angetrieben oder antreibbar ist. 

3. Fahrantrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzelchnet, dass das Element (2) in elnem Geh&use (4) 
eingesetzt ist, In weichem zumindest ein Antriebselement (5) zum Bewegen oder Verschwenken des Elementes 
(2) in einer Z-Richtung vorgesehen ist. 

30 

4. Fahrantrieb nach Anspmch 3, dadurch gekennzelchnet, dass das Geh^use (4) mit eingesetztem Element (2) und 
Antriebselement (5) in eine Ausnehmung (1) eben und bundig zum Bodenberelch (9) des Buhnenelementes (R) 
eingesetzt Ist. 

35 5. Fahrantrieb nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzelchnet, dass das Geh&use (4) mit eingesetztem Element 
(2) um die Achse (A) in der Ausnehmung (1) des Bodenelementes um 360° verdrehbar eingesetzt ist. 

6. Fahrantrieb nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzelchnet, dass In der Ausnehmung (1) das Gehftuse (4) 
Qber eine Welte (19) auf elnem Lager (10) verdrehbar gelagert aufsitzt und Qber ein Zahnradelement (11) mittels 

40 eines darin eingrelfenden welteren Abtriebzahnrades (1 2) eines Motorelementes (1 3) rotativ antrelbbar ist. 

7. Fahrantrieb nach wenigstens einem der AnsprQche 1 bis 6, dadurch gekennzelchnet, dass eine Mehrzahl von 
Elementen (2) in einem BOhnenelement (R) Qber Busschnittstellen miteinander verbunden slnd und gemeinsam 
Oder Jewells einzein ansteuerbar slnd. 

45 

8. Fahrantrieb nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 7. dadurch gekennzelchnet, dass dem BOhnenelement 

(R) und/oder jedem Element (2) eine wlederaufladbare Energiequelle (14) zugeordnet ist. 

9. Fahrantrieb nach wenigstens einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzelchnet, dass uber zumindest eine 
50 Steuereinrichtung (15) das zumindest eine Element (2) rotativ um die Achse (B) verschwenkbar, und In Z-Richtung 

verfahrbar und um die Achse (A) verdrehbar ansteuerbar Ist 

10. Fahrantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzelchnet, dass uber die zumindest eine Steuereinrichtung (15) 
eine drahtlose Ansteuerung von aussen zum exakten, pr^isen und beliebigen Verfahren des BQhnenelementes 

55 (R) sowte zum Absenken des BQhnenelementes (R) auf einen Untergrund (8) erfolge. 

11. Fahrantrieb nach wenigstens einem der AnsprQche 1 bis 10, dadurch gekennzelchnet, dass eine Mehrzahl von 
BQhnenelemente (R) drahtlos ansteuerbar beliebig drehbar in X- und/oder Y-Richtung verfahrbar und ansteuerbar 


5 


EP1 534 911 B1 


sind. 


Claims 

5 

1. Transport drive, more especially for stage elements, fork-lift trucks and moving platfonns (R), said drive having a 
housing (4) and at least one driven or drivable element (2), which can be incorporated in a base region (9) of the 
stage element (R), the at least one element (2) for lowering and depositing the stage element (R) on a base (8) 
being drivable into the stage element (R). and the at least one element (2) for displacing the stage element (R) on 

10 a base (8) into a desirable X and/or Y direction being pivotable about an axis (A), and the element (2) being actively 
drivable via an incorporated or in extemes motor element (3) about an axis (B), characterised in that the element 
(2) is In the form of a roller, more especially in the fomn of a roller element, which is pivotably mounted in the housing 
(4) via a cross-piece member (7), and a lever arm (6) is driven via a driving element (5) to actuate the cross-piece 
member (7). 

IS 

2. Transport drive according to claim 1 , characterised In that a plurality of elements (2) are incorporated in different 
regions, preferably in comer regions (16) or central regions (17) of the base region (9), at least one element (2) 
being actively driven or drivable about the axis (B) and the axis (A). 

20 3. Transport drive according to claim 1 or 2, characterised In that the element (2) is inserted in a housing (4), in which 
at least one driving element (5) is provided for moving or pivoting the element (2) in a Z direction. 

4. Transport drive according to claim 3, characterised in that the housing (4). with inserted element (2) and driving 
element (5), is inserted into a recess (1) in a level and flush manner relative to the base region (9) of the stage 

25 element (R). 

5. Transport drive according to claim 3 or 4, characterised in that the housing (4) with the inserted element (2) is 
inserted so as to be rotatable through 360" about the axis (A) in the recess (1 ) of the base element. 

30 6. Transport drive according to claim 4 or 5, characterised In that the housing (4) in the recess (1 ) rests on a bearing 
(10) in a rotatably mounted manner via a shaft (19), and is rotationally drivable via a toothed wheel element (1 1) by 
means of an additional driven toothed wheel (12) of a motor element (13) engaging therein. 

7. Transport drive according to at least one of claims 1 to 6, characterised In that a plurality of elements (2) in a stage 
3S element (R) are interconnected via bus interfaces, and are jointly or respectively individually actuatable. 

8. Transport drive according to at least one of claims 1 to 7, characterised in that a rechargeable energy source (1 4) 
is associated with the stage element (R) and/or each element (2). 

40 9. Transport drive according to at least one of claims 1 to 8, characterised in that the at least one element (2) Is 
rotationally pivotable about the axis (B) via at least one control means (1 5), and is actuatable so as to be displaceable 
in the Z direction and so as to be rotatable about the axis (A). 

10. Transport drive according to claim 9, characterised in that a wireless actuation is effected from externally via the 
45 at least one control means (1 5) for the exact, precise and desirable displacement of the stage element (R) as well 

as for the lowering of the stage element (R) onto a base (8). 

11. Transport drive according to at least one of claims 1 to 10. characterised In that a plurality of stage elements (R) 
are wlrelessty actuatable, rotatable in any desirable manner, displaceable in the X and/or Y direction and actuatable. 

so 

Revendlcatlons 

1. Systems d'entralnement, destine notamment 6 des 6l6ments de plate-forme, des v^hicules ^l^vateurs et des pla- 
ss tes-fonnes mobiles (R). avec un boftier (4) et au moins un ^l^ment entrain^ ou pouvant Stre entrain^ (2) pouvant 

dtre Int^grd dans une zone de fond (9) de r^lSment de plate-fonne (R), 

i'au moins un 6l6ment (2) destine t descendre et d ddposer I'^l^ment de plate-forme (R) pouvant §tre avanc6 sur 
une base (8) dans r6l6ment de plate-forme (R) et I'au moins un didment (2) dtant, pour le dSplacement de I'^l^ment 
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de plate-forme (R) sur une base (8), pivotable dans una direction X et/ou Y artoitralre autour d'un axe (X) et r6l6ment 
(2) pouvant 6tre entrain^ activement, par I'intenn^dialre d'un 6l6ment de nnoteur intdgr6 ou exteme (3), autour d'un 
axe (B), caracterlse par le fait que T^l^ment (2) se pr^sente sous tonne de rouleau, en particulier d'^l^ment de 
cylindre, qui est rnont^ de mani^re pivotable par rintemn^diaire d'une traverse 7 dans le bottler (4) et que par 
5 rintennddiaire d'un 6l6ment d'entratnement (5) est entraind un bras de levier (6) destine d ectionner la traverse (7). 

2. SystSme d'entraTnement selon la revendication 1, caracterlse par le fait qu'une plurality d'§l6ments (2) sont 
int^gr^s dans diff^rentes zones, de pr^f^rence dans des zones de coin (1 6) ou des zones centrales (17) de la zone 
de fond (9), au moins un SI6ment (2) Stant entrain^ ou pouvant §tre entrain^ activement autour de Taxe (B) et de 

10 I'axe (A). 

3. Syst6me d'entralnement selon la revendication 1 ou 2, caracterlse par le fait que r6l6ment (2) est plac6 dans un 
boltier (4) dans lequel est pr^vu dans une direction Z au moins un 6l^ment d'entralnement (5) destine k d^placer 
ou plvoter I'6l6ment (2). 

15 

4. Syst^me d'entraTnement selon la revendication 3, caracterlse par le fait que le boTtier (4) avec i*6l6ment (2) y 
plac6 et r^l^ment d'entraTnement (5) est piac^ dans un ^videment (1) & f leur avec la zone de fond (9) de T^ISment 
de plate-fonne (R). 

^ 5. Syst^me d'entraTnement selon la revendication 3 ou 4. caracterlse par le fait que le boTtier (4) avec I'^l^ment (2) 
y placd est plac6 de mani^re rotative de 360'' autour de Taxe (A) dans I'^vldement (1) de I'^l^ment de fond. 

6. Systdme d'entraTnement selon la revendication 4 ou 5, caracterlse par le fait que, dans I'^videment (1 ), le boTtier 
(4) se trouve mont6 de manifere rotative, par I'intemn^diaire d'un arbre (19), sur un roulement (10) et peut etre 

25 entraTnd en rotation, par rinterni^dialre d'un 6l6ment de roue dent^e (11), au moyen d'une autre roue dent^e (12) 
d'un element de moteur (13) venant s'engager dans ce dernier. 

7. Syst6me d'entraTnement selon au moins Tune des revendications 1 d 6, caracterlse par le fait qu'une plurality 
d'6l6ments (2) dans un ^l^ment de plate-fomie (R) peuvent Stre assembles I'un d t'autre par rinterm^dialre d'lnter- 

30 faces bus et peuvent 6tre activ6s ensemble ou chacun individuellement. 

8. SystSme d'entraTnement selon au moins I'une des revendications 1 £i 7. caracterlse par le fait qu'& I'Si^ment de 
plate-fomne (R) et/ou d chaque element (2) est associSe une source d'^nergie (1 4) rechargeable. 

3S 9. Systfeme d'entraTnement selon au moins I'une des revendications 1 ^ 8, caracterlse par le fait que I'au moins un 
element (2) est pivotable de manl^re rotative autour de i'axe (B). et d^plagable dans la direction Z et actlvable de 
manifere rotative autour de I'axe (A) par I'lntemn^diaire d'au moins un dispositif de commande (15). 

10. Systdme d'entraTnement selon la revendication 9, caract6rl86 par ie fait que par rintenn^dlaire de I'au moins un 
40 dispositif de commande (15) a lieu une activation sans fli de i'ext^rieurpour le d^placement exact, prteis et d volenti 

de I'^l^ment de plate-fonne (R) ainsi que pour la descente de r^t^ment de plate-fonne (R) sur une base (9). 

11. Syst^me d'entraTnement selon au moins I'une des revendications 1 d 10, caract6ris6 par lefait qu'une plurality 
d'6l§ments de plate-forme (R) sont activables sans fil, ddplagables et activables de mani&re rotative & volenti dans 

45 la direction X et/ou dans la direction Y. 


50 
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